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V0533144  Crop survey by unmanned airborne vehicle (UAV)

En fullstdndig redovisning av hela projektet inklusive en engelsk sammanfattning
har publicerats i JT1-rapport 358, som finns fritt tillganglig pa JT1:s webbplats:
http://www.jti.se/publikat/rapporter/I&i/R-358 ARy.pdf

Resultatformedling till ndringen

Genom webnotiser pa JTIs hemsida (bland annat den 3/4) samt presentation av
projektet vid Borgeby Faltdagar 27-28 juni 2007 i Forskartorgets regi (bade som
poster och med flera foredrag och efterféljande demonstrationer) har resultat fran
projektet ocksa uppméarksammats i flera artiklar i fackpress under 2007 (Land
Lantbruk den 13/4, Lantbruk Ost nr. 2, Lanstidningen Ostergétland den 8/6, Land
den 9/7). Projektdeltagarna intervjuades ocksa av flera danska tidningar under
Borgebydagarna, men huruvida det resulterade i nagon artikel ar okant.

Projektet har &ven presenterats vetenskapligt vid den internationella konferensen
6th European Conference on Precision Agriculture, Skiathos (ECPA), Grekland,
3-6 juni 2007. Se referens nedan.

Rydberg, A., Hagner, O., Soderstréom, M. & Borjesson, T. 2007a. Field
specific overview of crops using UAV (Unmanned Aerial Vehicle). Ur:
Blackmore S. (red.): Precision Agriculture’07. Wageningen Academic

Publishers. sid. 357-364.

Under Jordbruksminister Eskil Erlandssons besok pa JTI den 24/9 fick han bland
annat hora resultaten fran detta projekt.
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