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Sammanfattning

Radio Frequency Identification (RFID) anvands allt oftare till att mérka djur for okad
sparbarhet och forbattrad produktion och djurhalsa. Hittills har inte RFID tillampatsinom
slaktgrisproduktionen i nagon storre utstrackning i Sverige utan anvandningen har
begransatstill att identifiera suggor. Utformningen pa manga svenska grisstallar, i
kombination med kostnaden att anvanda RFID-méarkning, har gjort att nyttan med systemet
varit begransad, men prisutvecklingen av RFID-teknik gér nu ner i en rasande fart. Detta
skulle kunna innebéra att tekniken far en 6kad anvandning inom grisindustrin, framst som ett
verktyg for produktionsoptimering och produktionsuppféljning, genom att exempelvis
registrera vilka grisar som gar framtill fodertraget och ater.

Syftet med projektet var att titta narmare pa RFID-alternativ |ampade for forhallanden inom
svensk slaktgrisproduktion dar grisarna ofta stér i boxar om 10 med ett fodertrag langs ena
sidan av boxen och dar avskild plats for enskilda grisar i form av foderautomater eller
liknande saknas. Genom att automatiskt registrera vilka grisar somgar och &ter kan
produktionen kontrolleras battre. Projektet har forutsattningsl 6st under sokt lamplig
utformning av RFID-system for slaktgrisproduktion, med avseende pa placering av
transponder, fastmetod, frekvens samt aviasning for basta signal. Beroende pa
anvandningsomrade och tillampning skulle flera mojliga frekvens 6sningar vara méjliga for
RFID-mérkning, daven om det idag endast finns transpondrar (taggar) utvecklade for 1ag
frekvens (LF) for grisar. Omdock tillampningen kraver att endast en gris med en given
placering registreras at gangen (vilket oftast &r fallet) begréansas valmajligheterna till att i
stort satt endast innebara RFID med &g frekvens, speciellt om matningarna ager rum
inomhus déar avstanden & sma och det finns mycket stérande inredning.

Sudien har visat att det gar relativt bra att identifiera enskilda grisar vid fodertraget aven for
svenska forhallanden, trots korta lasavstand for LF. Detta forutsétter dock att
transpondrarna kan lasas av |angs med hela fodertraget. Detta skulle kunna ske pa flera sétt,
men i detta pilotforsok testades att |ata | asaren svepa langs med fodertraget samtidigt som
grisarna star och ater. Transpondern maste fastas nara grisens huvud for att halla nere
avstandet mellan transponder och |asare och da blir det naturliga valet att fasta taggen pa
grisens Ora, eftersom grisarna redan ofta bar dronbrickor. For att kunna folja grisarnas
utveckling i produktionsmiljo kravs ett system som kontinuerligt kan registrera fakta om
grisensidentitet och vikt eller matvanor automatiskt, utan merarbete for skétaren. Ett sadant
system for svenska forhallanden finns inte pa marknaden idag, men kommer formodligen att
finnasinom en inte alltfor avidgsen framtid.

Bakgrund

Alla grisar som flyttas mellan beséttningar maste enligt EU-direktiv ID-mérkas. |dag gors det
framst med hjélp av plastbrickor eller tatueringar med tatueringshammare pa griskroppen.
Ingen av dessa metoder gér att anvanda for automatisk registrering av ID utan modifiering.
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Svérigheter med identifieringen har gjort att uppfdljningen av grisar paindividnivainte har
varit smidig. RFID (Radio Frequency Identification) &r ett system for automatisk registering
av id-brickor (sk. transpondrar eller taggar) som skulle kunna fylla en lucka hér och som nu &r
pa stark frammarsch inom en rad omréden. Okad spérbarhet, dar sjukdomar, medicinering och
annan viktig bakgrundsinformation enkelt kan fdljas fram till slakt skulle gagna helakedjan i
grisindustrin, allt ifran avels- och smagrisproducenter till slaktgrisproducenter och
konsumenter. Djurh& sa och beteende skulle kunna foljas upp pa ett helt annat sétt an idag.
Slakterierna skulle kunna fa en vasentligt 1&ttare arbetsbérda med automatisk id-avlasning.
Allt fler stora livsmedel sproducenter borjar ocksa krava forbéttrad information om
kottkvalitet till konsumenten.

Idag har massproduktion av id-brickor fér RFID inneburit att storlek och pris har gatt ner
vasentligt och just jordbrukssektorn anses av manga vara en av de branscher dar
utvecklingspotentialen fér RFID & storst. Detta skulle kunnainnebara att tekniken far en
Okad anvandning inom grisindustrin, forst och framst som ett verktyg for
produktionsoptimering och produktionsuppfdljning men &ven som ett verktyg att 6ka
kvaliteten pa slutprodukten. Transpondersystem for grisar &r fortfarande inte sd vanligt i
Sverige, men internationellt finns ett antal RFID-system for 6ronmérkning av grisar. |
Danmark beréknas omkring 60-65 % av suggstallarna utnyttja tekniken. Dessa & dock alltid
kopplade till individuellt styrd utfodring, vilket inte forekommer inom svensk
slaktgrisproduktion. Sadana system kraver att grisen gar ini ett separat utfodringsbas dar
grisen stér ensam och &er med huvudet nedsankt i fodertraget ndra RFID-avlsaren. Systemet
gér till sa att suggorna registreras varje gang de &er i boxen och med hjép av den
inkommande informationen kan bl.a. sjukdomar eller andra problem avsldjas pa ett tidigt
stadium. Ett sukt djur dter mindre vilket leder till varningsmeddelandei datorn.

Den vanligaste frekvensen for olika djurtillampningar &r 13g frekvent RFID sk. LF, men &ven
andra frekvenser forekommer framfor allt for mjolkkor. Vilken frekvens som &r bast att
anvanda beror patillampning och pa vilket |asavstand som kravs. Lasavstandet beror forutom
av frekvens pa flera saker: mottagarens antennutformning, taggens antennutformning,
forekomsten av ledande material eller véatskor (galler framst de hdgre frekvenserna) samt val
av kapsling. | tabell 1 finns en forteckning 6ver de vanligaste passiva systemen pa marknaden.

Tabell 1. De vanligaste frekvenserna for olika tillampningar av passiv RFID-teknik.

Namn Frekvens anvandningsomréden | lasavstand begransningar | fordelar

Lé&g frekvens | 125 kHz Sophanteringskarl, 0,3-0,7m Kanendastta |Beprévad

(LR inpasseringssystem, emot en signal | teknik
1342kHz | gjurmarkning & géngen

Hog 13,56 MHz | Inpasseringssystem, <1m Signalen Antikollision,

frekvens forpackningsmérkning, kanglig for Enkel och

(HF) kladmarkning vatska billig

tillverkning

Ultrahtg 868 MHz Forpackningsmarkning, | 1-4 m Signalen Antikollision,

frekvens (Europa) lastpallar kanglig for Kanrikta

(UHF) metall och antenn, langt
916 MHz vétska | dsavsténd
(USA)
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Syfte

Syftet med denna studie &r att undersoka om det gar att anpassa ett transpondersystem till att
identifiera grisar under produktionsfasen samt att med hjélp av RFID-teknik bygga ett
identifieringssystem for svenska produktionsférhallanden i boxar med plats for 10 grisar.
Krav som ett sadant system maste uppfylla &r att det skavara

djurvanligt,

|&tt att applicera,

|att att |18sa av,

driftsakert (g trillaav eller slutafungera), samt
l&tt att avldgsnavid dlakt.

Registrering av identiteten skall kunna utforas ofta, snabbt och sakert och fér en specifik gris
& gangen.

Material och metoder

Placering och fastmetod

Projektet utformades for att forutsattningsl 6st undersoka lamplig utformning av RFID for
slaktgrisproduktion, med avseende pa placering av transponder, fastmetod, frekvens och
avlasning for bastasignal. Grundtanken var att transpondern bor fastas pa ovansidan av
grisen, foretradel sevis ryggen, for att minimera avstandet mellan lasare och transponder samt
for att maximera avstandet mellan transpondrar placerade pa olika grisar som kan sta mycket
ndravarandra, framfor allt med huvudena. Ryggen har dock ingen naturligt bra yta dér taggen
kan fastas utan taggen mastei safall fastas med ndgon form av addisiv (som klister eller tejp).

Idag anvands tejp inom en rad omraden, fran medicin till rymdteknologi. For att undersoka
om tegjp skulle kunnavara en |6sning for att fasta taggar, testades ett par olikatyper av
medicinsk tejp frén foretaget Stockvik for att se om det som sag lovande ut i teorin ocksa hall
i praktiken och for grisar. Det visade sig att grisarnas borst gjorde det mycket svart att fa den
medicinska tejpen att fasta ordenligt och att den var betydligt |&ttare att skrapa av 8n vad som
forst formodats. Kraftigare tejper, som skulle behdvasi det hér fallet, innebér dock en
formodat okad risk for bade infektioner hos djuren och for att kemikalier Gverfors fran tejpen
till kéttet och testades darfor inte alls. Tejp som fastmetod dvergavs darfor i ett tidigt skede
och det enda skéliga alternativet som aterstod for att fasta transpondrarna var i de brickor som
sitter i grisarnas 6ron. Andra alternativa placeringen pa grisen, utéver dronen, testades darmed
inte eftersom alternativa placeringar saknades nar den ursprungliga fastmetoden inte
fungerade som det var tankt.

Frekvenser

Efter en genomgang av rackvidd for olika frekvensalternativ, i forhallande till hanteringskrav
palangt lasavstand och ofta tétt stdende grisar, beslutades att tva olika frekvensalternativ
skulle testas;

e Low Frequency (LF) och
e UltraHigh Frequency (UHF).
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L &gfrekvens har egentligen for kort lasavstand, men anvands inom grisproduktionen
tillsammans med utfodringsutrustning och & beprovad teknik i denna kréavande miljo.
Bedlutet att testa UHF, med langre réackvidd an LF, istéllet for HF (som var den ursprungliga
tanken i projektet) berodde pa det 1angre lasavstandet for UHF jamfort med HF samt
mojligheten att kunna sk&rma av avlasningsvinkeln for UHF och darmed 6ka mojligheten att
enbart 1dsa av en bestamd gris & gangen med relativt stort |asavstand.

Ovrig utrustning

Utrustningen som anvants i forsoket bestod framst av fyra grundkomponenter: barbar PC,
lasare, antenn, samt RFID-taggar. Vid avlasningen skapar antennen ett el ektromagnetiskt falt
som svanger med en viss frekvens (i vart fall LF och UHF). Transpondern aktiveras av faltet
och sander ut en unik kod som antennen fangar upp. Lésaren 6versatter och tolkar signalen
och déarefter skickas informationen vidare till en PC. Systemet fér LF- och UHF-tekniken
fungerar paliknade sétt, men kréver separata lésare som &r instéllda pa respektive frekvens for
att systemen skall fungera.

Applicering

FOr att applicerataggarna pa grisarnas 6ron valdes det 6ra dar den befintliga

i dentifieringsbrickan sitter. Taggarna applicerades med hjap av eltejp (Figur 1) pa baksidan
av det befintliga 6ronmérket, utan att skymma texten paid-brickan. Samma
appliceringsteknik anvandes for bade UHF och LF, trots att sarskilda L F-taggar for grisar
existerar. Anledningen till detta var att UHF-taggar i dagsl&get inte finns for djur och att dei
safall maste specialbestéllas, vilket skulle medfora for stora kostnader. Istéllet prioriterades
att forsoksuppléagget skulle bli salikasom majligt for de bagge systemen.

Figur 1. RFID-taggen fasts pa befintlig identifieringsbricka i grisarnas ena 6ra (bla "stav” ar UHF
taggen).
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Grundkraven pa appliceringstekniken var att taggarna skall ha ett rimligt pris samt sitta stilla
sa att man kan genomféra en snabb och saker avlasning. Den befintliga 6ronbrickan anvandes
aven till att visuellt kontrollera om utrustningen redovisade korrekta bestamningar av
identiteten.

Faltforsok

Forsoket delades upp i tre delar for att fa en god Gverblick av teknikens majligheter. Projektet
genomfordes enligt foljande steg:

1. Forsok inomhus utan grisar pa SLU’s forsoksgard Funbo-L 6vsta utanfor Uppsala
2. Forsok med grisar inomhusi forskarmiljo pa Funbo-Lovsta

3. Forsok med grisar inomhusi produktionsmilj6

Test av utrustning i stallmiljé utan grisar

| detta forsok testades tva olika sorters frekvenser for RFID, namligen LF och UHF. De
inledande forsoken i forskarmiljo inriktades pa att studera antennens avlasningskapacitet av
taggarna, samt vilket system av LF och UHF som |ampade sig bast for de fortsatta forsoken i
produktionsmiljo. Detta utférdes genom att hanga upp taggar av bade LF- och UHF-typ vid
boxens fodertrég sa att taggarna skulle fa en liknade placering som om de var applicerade pa
grisarnas dron under utfodring.

For att praktiskt kunna utnyttja RFID-utrustningen placerades |&saren och den bérbara datorn
paen manuellt framférd vagn déar antennen sattes fast i en hdllare (Figur 2). Vid forsoken
fordes vagnen langs gangen framfor boxarnas fodertrag med en hastighet som motsvarar den
tid det tar vid generell bl6tutfodring att gé mellan tva boxar under den tid munstyckena &
fordrojda mellan olika boxar. Figur 2 visar forsoksuppstallningen med och utan grisar i
forskningsmilj6. Pa datorskarmen kunde sedan informationen om " grisarnas’ |D-nummer,
som lastes av frén de hangande taggar nér antennen passerade forbi, foljas. Aven tidpunkten
for avldsningen registrerades.

Figur 2. Utrustning och vagn som anvéandes i studien.
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Test av utrustning i stallmiljé med grisar

De aktuella forsoken med grisar i forsoksmiljo utfordesi langtragsboxar med utrymme for 8-
10 grisar. | detta skede av forsoken testades dter kapaciteten pa bade LF och UHF-taggar, men
denna gang applicerade pa faktiska grisar. Detta for att kunna specificera vilket
frekvenssystem som skulle testas vidare i produktionsmilj6é samt fér att se hur tekniken
fungerade applicerad pa animalier. Grisarna faktiska id-nummer kopplades samman med id-
numret fOor respektive tagg. Vagnen fordes fram pa samma sétt och med samma hastighet som
tidigare, men med den skillnaden att det var riktiga grisar som registrerades nér de stod och &t.
For att kontrollera den inkommande informationen fran antennen avlastes alla grisars faktiska
identitet manuellt i anslutning till utrustningens automatiska avlasning.

Grisarnas manuellt avlésta placeringar jamfordes sedan med datorns loggbok, och darmed
kunde de olika taggarnas kapacitet jamforas 1angs koérningen. Systemen bedémdes sedan efter
antalet | asta taggar samt dess formaga att placerataggarnai rétt avlasningsordning.

Forsoken i produktionsmilj6

Efter att studerat befintligatestresultat av de olika frekvenserna valdes att enbart genomféra
fortsatta forsok med LF-taggar nér det sedan blev dags att testa tekniken i kommersiell
produktionsmiljo. Forsoket genomfordes pa en konventionell gard med 11 grisar i varje box. |
forsoket ingick 5 boxar, d.v.s. totalt 55 grisar. Syftet med forstken pa dennagard var att
studera hur RFID teknikens identifieringssystem fungerade tillsammans med
inhysningssystemet och dess grisar, eftersom grisarnai forsoksmilj6 & betydligt mer vana att
hanteras an grisarnai ett konventionellt stall vanligtvis &r.

Resultat

Forsok i forskarmiljo

Test av utrustning i stallmiljé utan grisar

Forsoken med LF-taggar visade sig fungera bra och alla taggarna (100 %) kunde enkelt |asas
av i tur och ordning. LF-lasaren & konstruerad sa att den endast kan 1&sa en tagg &t gangen,
vilket ur manga synvinklar kan vara en nackdel. | detta forsok var det dock en fordel da
tekniken systematiskt kunde skilja de olika taggarnaifran varandra. Réckvidden mellan LF-
taggen och antennen visade sig vara ca 25 cm. Antennen avlaste den tagg med starkast
signastyrka, vilket i sin tur framst berodde pa avstandet. Aven hur taggen befann sig
orienterad gentemot antennen visade sig paverka signal styrkan.

For UHF var rackvidden pa signalen runt en meter, vilket var betydligt |angre an for LF-
taggarna. UHF-tekniken klarar dessutom av att avlasa flerataggar samtidigt.
Avlasningsfrekvensen hos sensorn som skulle avlasa taggarna stélldes in pa en avlasning per
sekund. Né&r antennen placerades dver de olika taggarna pa ca 1 meters avstand mottogs
sandningar ifrén 7-8 taggar samtidigt varje sekund. Nackdelen var att det inte var samma
taggar som registrerades vid varje avldsning utan det varierade mellan avlasningarnatrots att
antennen holls stilla. Nar antennen sedan flyttades sakta framat kunde ett visst samband for
positionen urskiljas genom att notera vilkaid-nummer som tillkom/forsvann. Sambandet var
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dock alldeles fér svagt for att varaintressant. For att UHF skall varaintressant bor den haen
statistik pa 100 % lasta id-nummer, vilket var den prestanda som L F-taggarna uppnadde.

Test av utrustning i stallmiljé med grisar

Resultaten for forsoken, som utférdes nér grisarna utfodrades, dverrensstammer till stor del
med resultaten fran forsoken utan grisar. LF-taggarna gick bra att avlasa och id-numren | astes
ini rétt turordning till datorn. Den korta réckvidden for antennen (endast 25 cm) resulterade
dock hér i att om nagon gris backade eller av nagon anledning inte stod alldeles invid
foderbordet under avlasningen sa kunde dess identitet inte faststéllas. Eftersom det redan finns
ett avstand mellan taggen som sitter i grisens 6ra och antennen behovde grisen inte backa
25cm for att undkomma identifiering. Dettainnebar uppskattningsvis att grisen inte fick backa
mer an drygt en decimeter (vilket & halval&s avstandet, ca 12,5cm ) for att kunna avlésas.

UHF systemet uppvisade inte heller har ndgon driftsakerhet. Nar antennen forflyttades Gver
fodertraget inkom manga id-nummer ifran grisarna men det gick inte att urskiljavilken gris
som stod var eller om den ens stod vid fodertréget eller befann sig langre bort. Ett visst
monster kunde utskiljasi vilken ordning som grisarna stod, dock var detta samband inte
tillrackligt tillforlitligt. UHF-systemet utesl 6ts darfor i de paféljande forsoken.

FOorsok i produktionsmiljé med grisar

Forsoken som genomfordes med LF-systemet resulterade i att igenomsnitt 89 % av de taggar
som var applicerade pa grisarna kunde avl&sasi den ordning som de stod i boxarna, de 6vriga
11 % kundeinte lasas av i dessaforsok (Figur 3). Den framsta orsaken till de misslyckade
identifikationerna var att specifika grisar inte befann sig inom lasavstandet ifran antennen. Det
fanns misstankar om att grisar med lagre rang forcerats bort ifrén foderkrubban och pa sa sétt
undgatt identifiering, men som synesi tabell 2 &r att det inte & sammaindivider som undgér
registrering och déarmed drar ner statistiken, utan det & olikaindivider.

Antal % registrerade grisar

100
90
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70 { [Dons 1
60

2
50 | Bons
40 | Otor 1

30 Otor 2
20
10

Box 1 Box 2 Box 3 Box 4 Box 5

Figur 3. Oversiktsbild 6ver registreringsprocenten for respektive box under forsoket med LF-taggar.
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Individ Box1 [Box2 Box3 [Box4 [Boxb5
a XXX XXX XXX X/XXX/XXX0
b XX XONXXO0/XX0/XXX/XXXX
c XX00 XXX/XXX/XXX/X0XX
d XXX XXXX/XX0/|X0X/ [XXXX
e XX 0 X XX XTIX X XTXX X7 XXX X X Lyckad identifiering
n XX X X0 X X710 X X7 XX X7 X XXX 0 Misslyckad identifiering
g XXX XXX XIXX XXX X/ XXX X Ingen matning
h XX X XXX X/XXX/XXX/XX00
i XXX XXX XIXX0/XXXTXXXX
X X X0 XXX /XX X/TXXXTXXXX
k XXX XXXO0/0X0/ XXX/ XX0X
% registrerade| 88% 90%| 81% 97% 88%

Tabell 2. Statistiken dver vilka grisar som sammanlagt registrerades i respektive box under de fyra
identifierings tillfallena. Observera att det inte &r samma grisar i alla boxar, utan att man bara har valt
att satta samma namn pa grisarna i samtliga boxar for att underlatta analyserna av data.

Diskussion

Projektet har forutséttningsl 0st undersokt lamplig utformning av RFID-system for
slaktgrisproduktion, med avseende pa placering av transponder, fastmetod, frekvens samt
avldsning for basta signal. Ett av de viktigaste kriterierna for bedémningen av RFID-taggarnas
kapacitet var dess formaga att bli korrekt avlasta. | det hér forsoket har frekvenserna LF och
UHF testats. Beroende pa anvandningsomrade och tillampning skulle fleramadjliga

frekvend dsningar kunna varaméjliga for RFID-mérkning av grisar, aven om det idag endast
finns taggar utvecklade for LF. Om dock tillampningen kraver att endast en viss gris med en
given placering registreras at gangen minskar alternativen till att i stort sétt endast innebara
RFID med |13&g frekvens, speciellt om métningarna éger rum inomhus.

Som beskrivs under Resultat hade LF-taggarnai forskningsmiljo en 100 %
avlasningskapacitet. Denna s6nk dock nagot nér taggarna sedan applicerades pa grisarna. Det
finns flerafaktorer som paverkade detta resultat och som iakttogs under forsokets gang. En
anledning var att om grisarna hade 6rat (med tagg) &t ett hall som var ” ogynnsamt”
resulterade dettai en misslyckad identifiering. Den storsta orsaken till en misslyckad
avldsning var dock att grisarna backade. | ett flertal fall konstaterades att orsaken till detta
vara att grisarna backade for att kunna betrakta antennen béttre. Grisarna var inte bekanta med
dess nérvaro och blev nyfikna. Det & darfér inte omgjligt att identifieringsstatistiken blivit
béttre om forstksperioden hade utvidgas sa att djuren vant sig vid den nyatekniken och den
extra personal som narvarade under forsoksperioden.

Metallbalkar och annan inredning medfor att signaler med langre réackvidd studsar
okontrollerat och att den registrerade grisens position kan varalangt ifran den férmodade,
samt att fler &n en gris registreras samtidigt. Anledningen till det daliga resultatet for UHF-

JTI — Institutet for jordbruks- och miljéteknik



systemet var just problem med studsande signaler. Aven om avstandet mellan gris och
avlasare egentligen var for stort for att en viss gris skulle kunnaregistreras vid ett visst
tillfale, sd kunde det anda handa att just den grisen registrerades pa grund av att signalen
studsat pa metallen i inredningen. Detta & egenskaper som inte kommer att paverkas av den
fortsatta utvecklingen av RFID-tekniken utan dessa egenskaper &r frekvensberoende och
ligger darmed fast for de langre vaglangderna.

Mojligheterna att appliceraforemd pagrisar & mycket begransade pa grund av grisarnas
beteende och slutproduktens hdga kvalitetskrav. Det & mycket svart att fasta ndgot pa grisens
rygg, ben eler runt nacken som sitter kvar utan att grisen kommer till skada. Injicerbara
foremadl innebér bade en infektionsrisk for djuret och en hélsofara for kéttprodukten och &r
inget dternativ att rdkna med. Det enda godtagbara alternativet &r att anvanda grisens 6ron
som fastpunkt for en RFID-tag och inte heller det & en optimal fastpunkt. Att sdtta RFID-
plaster pa grisar kan tyckas vara en utopi, men faktum &r att det redan utvecklas liknande
system fér manniskor av fleraforetag. Sensium™ &r ett exempel pa ett digitalt pl&ster som
utvecklats av Toumaz Technology Ltd i Storbritannien och som innehdller bade antenn,
batteri och signalbehandling. | kombination med en extern sensor, kan systemet exempelvis
méta temperatur, blodsocker och syrenivaer och sedan tradlost skicka det till en basstation i en
PDA eller smartphone. Det &r dock ytterst tveksamt om ett liknande system négonsin kommer
bli aktuellt for applicering pa grisar.

Ett system for RFID-mérkning av slaktgrisar kommer att startas upp i Ryssland i stor skala
under hdsten 2008 med det svenska féretaget TracTechnology som RFID-leveranttr. Initial
volym & 3000 grisar i manaden men pa projekteringsstadiet finns redan flera, stérre projekt
pagang. Syftet &r att registrera grisarna vid varje vagningstillfalle for att pa sa séitt hdlla
kontroll pa denna jétteproduktion. Dennatyp av system har troligen en begransad
utbredningsmoéjlighet i Sverige under rédande ekonomiska férhallanden eftersom svenska
grisproducenter framst vager grisar nar det narmar sig utslaktning. Ofta végs da endast ett
urval av grisar, vilket medfor ett totalt antal vagningar pa mellan 2-4 ganger per besattning.
For att kunna folja grisarnas utveckling i produktionsmiljo kravs ett system som kontinuerligt
registrerar fakta om grisens identitet och vikt eller matvanor automatiskt, utan merarbete for
skotaren.

Slutsatser

Att identifiera slaktgrisar automatiskt med RFID under svenska produktionsforhallanden
borde vara fullt mgjligt om bara teknologin skraddarsys for den applikation den ar tankt att
anvandastill. Studien har visat att det gar relativt bra att identifiera enskilda grisar vid
fodertraget aven for svenska forhallanden, trots korta lasavstand for LF. Detta forutsatter dock
att transpondrarna kan lésas av 1angs med hela fodertraget. For den hér tillampningen &r ett
RFID-system baserat pa L F-taggar 6verlagset gentemot UHF-taggar. Det konstaterades att 89
% av LF taggarna kunde avlésasi korrekt ordning under produktionsforhallanden och
narmare 100% i forskningsmiljo.

Det finns fleraméjliga vagar att ga for att kunna avlasa transpondrarna langs hela fodertraget i
framtiden. | detta pilotforsok testades att |ta lasaren svepa langs med fodertraget samtidigt
som grisarna star och &ter. Det fungerar, men stéller storakrav pa att |asaren befinner sig pa
optimal plats vid avlasningstillféllet. Andramdjligavagar & att placeralasare langs hela
fodertraget med kort avstand emellan, vilket skulle bli en kostsam 16sning, men som & mer
flexibel och har fler anvandningsomraden &n en rorlig lasare. Ett mellanting till en rorlig
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|asare och fleralasare med kort mellanrum &r att 1&ta flera antenner anvanda sammal&sare. Da
kan avstandet mellan antennerna hdllas kort medan signalen skickas seridllt till |asaren. Har
pagar forskning for fullt och vi kommer sakert fa se lGsningar for grisproduktion med den hér
tekniken inom en inte altfor avlgsen framtid.

Resultatféormedling till naringen

Resultatet fran den hér pilotstudien pekar pa framtida mojligheter med tekniken och kommer
publiceras som en webbnotis pa JTIs hemsida.
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